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1. PRZEDMIOT REKOMENDACJI PRZYDATNOSCI

1.1. Ogolna charakterystyka techniczna wyrobu

Zgodnie z deklaracja producenta jest to bezzatogowy statek powietrzny krotkiego rozpoznania, ktory
moze by¢ zastosowany do obserwacji, detekcji pozaréw, zrodet ciepta i do odnajdywania zaginionych oséb
lub zwierzat. Dron moze by¢ wykorzystywany do dokumentowania roznych obiektow np. wiez, budynkdw,

jak i miejsc zdarzen czy klesk zywiotowych.

.(b-
\
3

N
Q" ¢

0& (\‘b ‘6 Fot. 1. Widok aparatury sterujgcej GCS
D W@

e\{. Zrodto: CNBOP-PIB.
‘é\&lar%v‘@\e g{@g producenta podstawowe dane techniczne :
$® \ 1/ I};;z\?fogowy statek powietrzny:

'\(b6 > Waga-2,14k
S > aga—2,14 kg

» Maksymalna masa startowa — 2,49 kg

» Maksymalny czas lotu — 40 minut

» Maksymalna predkos¢ lotu — 72 km/h

» Zakres temperatury pracy —-20 °C do 45 °C

» Klasa czelnosci— IP 55

» Maksymalny zasieg — 10 km
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» Zakres widocznosci: 360 stopni
» System bezpieczenstwa:
= Szyfrowanie: AES- 256
= 7godno$c¢ z NDAA: Zgodny z NDAA
= Proces rozruchu: Bezpieczny, oparty na HSM

=  Wewnetrzna pamie¢ dyskowa: Szyfrowane (\\(b

0% o
\0\ "9\'06

= Karty SD: Szyfrowane

» Czestotliwosci operacji: ‘bg

o Connect MH: 1625-1725 MHz, 1790- 1858@ 8@) 110 MHz, 2200-2300 MHz
2300-2390 MHz, 2400-2500 MHz ¢00

B. Aparatura sterujyca: 6\) ’1/@ @tb

» Ekran: RodeIelczosc\Y&IO xé@g%OQ
> Szyfrowanie: %6256 OQ \\Q

@)
@ éfb
» Klasa sz,i os
) \©
> Cz rac latorze: okoto 5 godzin

((\%Vyrggy %3\& cmx12,7cmx 7,62 cm

d)(b VT300-Z
Q = Kamera gtéwna: odpowiednik 46 mm, 64 MP, f/1.8

= Kat widzenia: 50°

= Teleobiektyw: odpowiednik 190 mm, 48 MP, f/2.2

= Kat widzenia: 13°

= Radiometryczna kamera termowizyjna: odpowiednik 60 mm

= 640 x 512 px, <30 mK czutosci
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o  VT300-L
= Kamera gtowna: odpowiednik 46 mm, 64 MP, f/1.8
= Kat widzenia: 50°

= 1” kamera szerokokgtna: odpowiednik 20 mm, 50 MP, f/1.95

= Kat widzenia: 93° D
&
* Radiometryczna kamera termowizyjna: 640 x 512 px \0‘ @‘b
N O
* Kat widzenia: 41°, <30 mK czutosci L eN \’0
(b% '\6
= QOswietlacz LED: strumien swietlny do 2800&%(8&@
XS,
%0 QR
10 A0
\)- 1/@ @‘b
ol 0
&P 0(\‘0 A®
VIR D)
N
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2. PRZEZNACZENIE, ZAKRES | WARUNKI STOSOWANIA ORAZ OGRANICZENIA

2.1. Przeznaczenie
Bezzatogowy Statek Powietrzny — Skydio X10D przeznaczony jest do wsparcia akcji ratowniczo-

gasniczych poprzez zapewnienie widoku miejsca dziatan z powietrza.

2.2. Zakres i warunki stosowania oraz ograniczenia

Bezzatogowy Statek Powietrzny — Skydio X10D nalezy wykorzystywac przy pre%(&\%ci wiatru ponizej

12.8 m/s. : 6\9. \“
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3.2.

3. TESTOWANIE WYROBU

Bezzatogowy Statek Powietrzny — Skydio X10D, na dzierh wydania rekomendacji, nie jest objety
obowigzkiem uzyskania dopuszczenia do uzytkowania na podstawie art. 7 ustawy z dnia 24 sierpnia 1991

r. o ochronie przeciwpozarowe;j.

Po analizie dokumentacji technicznej przedmiotowego wyrobu zatgczonej do wniosku.o(grzeprowadzenie
testowania wyrobu innowacyjnego, Centrum Naukowo-Badawcze gg.\rony (gf?eciwpozarowej -
Panstwowy Instytut Badawczy (CNBOP-PIB) pozytywnie oceni.{%')\&ozli‘wa&c testowania wyrobu
Bezzatogowy Statek Powietrzny — Skydio X10D w jednostka@@rgaréeocyjnych Panstwowe) Strazy

Pozarnej. @X(b 06\
Program i przebieg testowania 06‘&' \(bé

Testowanie Bezzatogowego Statku Powietrznegtbilgkngq,QIOD odbywato sie zgodnie z programem

testowania zatwierdzonym przez Kon\w'&@?nt Gﬂfwn@%aﬁstwowej Strazy Pozarnej (PSP) w Jednostce

Testujacej wytypowanej przez Ko@ian@@?o‘v\@kég PSP.

0 O
Jednostkg wytypowang doorgepr @g\dzee?Qestowania byto Centrum Drondéw, Centrum Naukowo-
Badawcze Ochrony P;é% pdyow 'ér(bParﬁstwowy Instytut Badawczy, im. Jézefa Tuliszkowskiego,
ul. Nadwislanska %@\\)5{\\@ Jézi(&%.

0
Testowanie eﬁyfoé&&ovy @\h 23.07.2025 r. w Otwocku w wyznaczonej do tego celu przestrzeni

R\
powie{i~ . (\(o ‘6\
)

QY 0, N
Ce@& tg@%a{@\ yta ocena przydatnosci Bezzatogowego Statku Powietrznego — Skydio X10D do

oN

$®‘ws%@gl% a%\&@ratowniczo-gas’.niczych z powietrza.
\

2
o@rawggnie funkcji Bezzatogowego Statku Powietrznego — Skydio X10D odbyto sie poprzez realizacje

\

Q@%pujqcych scenariuszy:

. Poszukiwanie S&R.
Monitoring i nadzor.
Wykorzystanie BSP do rekonstrukcji miejsca zdarzenia.

Testowanie funkcji awaryjnych i krytycznych.

aos W N e

Przedstawienie pozostatych funkcji, ktére moga by¢ wykorzystane w dziataniach ratowniczych.

Funkcje automatyczne jak m. in. automatyczny start i lagdowanie itp. byly testowane w ramach

poszczegolnych scenariuszy.

Scenariusz 1 — Poszukiwanie S&R
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Celem scenariusza byto sprawdzenie nastepujacych funkcji:

1. Lot w terenie wymagajgcym — sprawdzenie funkcji unikania i raportowania przeszkod.

2. Sprawdzenie funkcji wykrywania os6b za pomocg kamery termowizyjnej — wykrywanie oséb w réznych
pozycjach (stojgca/siedzgca/lezgca). Testy na réznych wysokosciach np. 40, 60, 100 m AGL
(opcjonalnie powyzej 120 m) i przy réznych przeszkodach.

3. Sprawdzenie funkcji zoomu kamery na podstawie okreslonego rysopisu ,,zaginionego” z odlegtosci 20-
100 m co 20 m. \@*

4. Poszukiwanie poszkodowanego przy wykorzystaniu kamery termownzy@mo@anej na BSP.

5. Poszukiwanie poszkodowanego przy wykorzystaniu kamery RGB m@\%waa@ a BSP.

6. Woykorzystanie akcesoriow (reflektor, gtosnik, Nightsense). 60

& &

Scenariusz 2 — Monitoring i nadzér 03 60
%0 \(b
Celem scenariusza byto sprawdzenie nastepUJacych funk '11
1. Sledzenie ratownika w trakcie dzia fbope aQJny rawdzenie komunikacji i wspotpracy ratownik-
operator drona, np. przy napr6\h§ atov@4ka na miejsce pobytu poszukiwanej osoby).
2. Monitoring z zadanej pozw ut@&ywa@} pozycji).
3. Nalot fotogrametryc@\w {‘ﬂ‘l atycznym okreslonego obszaru, pomiar czasu niezbednego na
zapro;ektowaréfbﬁbykx&le m(ﬁ?
4. Manewro @,&a BSP na szybkie zmiany komend (drazki w zadanej sekwencji w réznych

kleru\l@) pq\@Jed{g&esne zadanie wznoszenia ze skretem i lotem na wprost.
JaK&c prz@@zyw@\ego strumienia wideo.

‘6 prq@@em&'ﬁ%zhwosu przesytu obrazu z BSP na wskazany serwer.
&9 @%&r}gﬂe czasu przetwarzania danych z kamer RGB.
enie orientacji BSP z odlegtosci 100 m, 200 m, 300 m — sprawdzenie o$wietlenia BSP.
9. Qgrawdzeme funkcji automatycznego budowania misji, z uwzglednieniem warstwy ,Abstrakcji”.
10. Sprawdzenie bazy danych i aplikacji webowej do zarzadzania flotg BSP.

11. Wykorzystanie akcesoriéw (reflektor, gtosnik, Nightsense).

Sprawdzenie funkcji Skydio Autonomy Enterprise:
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a) Obstacle avoidance.

b) Visual Return-to-Home.
c) Superzoom.

d) Orbit point.

e) Track-in-place.

f) Vertical View.

g) Low Light Flight.

@
h) Subject Detection. .

. _ e\’b @‘b

i) Map Capture. . 0\ 60

j) Real-time 3D mapping. O . 6\'0

k) Object/Scene Recognition.
[) Offline Maps/Map Importing.

m) Waypoint Missions. 1,
NP
Scenariusz 3 — Wykorzystanie BSP do rek%ﬁruka@ue@@ darzenia

Celem scenariusza byto sprawdzeni ﬁ)ste ych })kCJI
N

1. Sprawdzenie zachow&?&'&e ﬁmc@%mkama przeszkod.

2. Sprawdzenie sz l@\%scu R@oma{(&wego i recznego skanowania obszaru dziatan.
3. Sprawdzem@nkg&ﬁ)zeka{'gania obrazu z drona do centrum dowodzenia/koordynacji.

Scenariusz stov(h%e ftq&\jl awaryjnych i krytycznych
% o
Celemg@nari b rawdzenie dostepnych funkcji awaryjnych, takich jak m.in.:
6\@ i \f{'@P epny ji awaryjny j

\)‘(\U 6sterowania.
3.ngas przygotowania do startu.

4. Sygnalizacja dzwiekowa i wizualna przetgczenia trybu pracy/gotowosci do lotu/awarii.

5. Solidnosc i bezpieczenstwo konstrukcji — spasowanie elementow BSP, zabezpieczenia elementéw.
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6
Fot. 2. Widok z kamery RGB pod;z@@ \6\
Zrédto: CNBOP-PIB.
&P
3.3.  Wyniki testowania ¢00 . (\\(b
3.3.1. Warunki meteorologiczne w trakcie regedun{,&stowla wyrobu

W trakcie testowania panowaty nastepww nQ atr{SQ%ryczne
e Temperatura: ~25°C (\‘00 (\\0
§>5 (&

e Srednia predkos¢ wiatru;

e Predkos$¢ porywow wi /sé
e Indeks aktywnosc Q’% ec Kp|

e Zachmurzeni @ }

° Wl|g0tn05é wz@@ #QA;
3.3.2. Scenaa{l?zlo‘b ‘9\

W ramacl\ en za | &x&%estowano widok z kamer drona (RGB i kamera termowizyjna) z roznych odlegtosci.
Przy 6&ua @estow wykonane z wysokosci okoto 70m AGL przedstawiono ponize;.

N
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©
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N
Fot. 3. Zdjecia z kamer RBG i termowizyjnej (bez zo wykane z wykos" 70m AGL iro’z’yc o/egfos’c/.
Zrédto: CNBOP-PIB.
@
NS
Fot. 4. Widok ery Wz 1e maksymalnego przyblizenia (128x) z odlegtosci 200 m.
\\ : Q" Zrédto: CNBOP-PIB.
,bO v &
W scenariuszu sprawaéno {Qg}ez&&qe podazania drona i $ledzenia obiektu. Wszystkie préby uznano za
poprawne. .\ oY .\

A VIO $t40m 33 A 32 Sa Scout
MN GPS .l (D) 1 rass . 53 1788 MHz Tracking Controller GPS
R R
Stop at Stiucture Enabled
Pe 4
4

i A ) OUTSIDE DATASET REGION

o CaF K ! RaL f { -
Fot. 5. Widok z kontrolera podczas podqzania za pilotem
Zrédto: CNBOP-PIB
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27

A vio.g P 37m
MH GPS .l (:) 0Om/s

Stop at Structure Enabled

- OUTSIDE DATASET REGION

B

= R Rl P - 3
Fot. 6. Automatyczne wykrywanie obiekt: »}a"
Zrédfo: CNBOP-P,

.l VIO i 41 3
MH GPS ul . (D)0 m/s S

Stop at Structure Enabled

% : ¥ -y

Track in Place

Track in Place
Following

0((\ o\(b Fot. 7. Automatyczne podqzanie za obiektem za pomocg kamery RGB. Widok z kontrolera.

Zrédfo: CNBOP-PIB
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A VIO 4 1 40m ) - ¥, 31 Sat Track in Place

MH GPS 4l ()0 m/s gy A° @ 1788 MHz : Following
B R, T S

Stop at Structure Enabled
e,

N

Fot. 8. Automatyczne podqzanie za ot I@am za
ZrodihC JBOF@ %

Ostatnim elementem testow w sce ¢Osz @QB.@S\})wanie wyposazenia dodatkowego. Przetestowano
reflektor oraz gtosnik. Ponadto za ent o,.dQ¥atkowy uktad do omijania przeszkdd w nocy, jednak ze
wzgledu na ramy czasowe godz\iipme t$ a%@}y ciggu dnia nie zostaty one zweryfikowane.

N\

Fot. 9. Bezzatogowy Statek Powietrzny — Skydio X10D wraz z zamontowanymi doswietlaczami, gtosnikiem oraz reflektorem
Zrédto: CNBOP-PIB.

Reflektor zamontowany na dronie posiada doswietlenie, ktére wida¢ rowniez w dzieA. Nie posiada on jednak

mozliwosci poruszania si¢ wraz z kamerg — kat doswietlania jest ustawiany przy starcie i jest staty przez caty czas
trwania lotu.

Gtosnik montowany na dronie posiada rézne funkcje. Wéréd nich mozna wymieni¢ mozliwo$¢ odtwarzania

zaprogramowanych sygnatéw jak np. syreny ostrzegawcze lub transmitowanie polecen pilota nagranych poprzez
kontroler.
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= 4t 54m
(57 | VIO

A\ MH NGRS v O Sae @ 1790 MHz

4> Speaker

Create Recording
o .. D (] X
& Evacuate

| Buzzer

EGION

U
Fot. 10. Widok menu do nagrywania i odtwarzania

)$}m~< @N
Zrédto: CNBOP-PI '3. 6
<>o° W
3.3.3. Scenariusz 2 1/(\
W ramach drugiego scenariusza skoncentrow |e yko amu misji automatycznych takich jak tworzenie
ortofotomap i modeli 3D. Podczas testo tofotomape niewielkiego obszaru oraz model 3D
samochodu. Samo tworzenie mISJ %mu dronem wierzchotkéw interesujgcego obszaru

i wysokosci. Moze to stanowic zna e u@'@wen&s odczas dziatann w trakcie lub tuz po rozlegtej katastrofie
naturalnej jak np. powddz, gdq"@Qtan (o} orzystywane mapy satelitarne jak np. google, tracg swoja

Zwiekowych.

aktualnos¢. Po wskazaniu in\' esujaego aru lub objetosci dron automatcznie dobiera trase oraz liczbe
zdje¢ do wykonania. Prz % JQC@Qestéw przedstawiono ponize;j.
o
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\

Fot. 11. Ortofotomap r’o gﬁvw zdjec wykonanych dronem.

ZOW

4 34 ~) 53 % 3
® 90> Al VIO < S 3D Sean
{ MH GrS i >0 A 3 N B :Ar, MHz 4

Stop at Structura Enable:d A Fly to frame Scan Volume

[R) Set AR Observer

Fot. 12. Widok tworzenia misji ortofotogrametrycznej na kontrolerze
Zrédto: CNBOP-PIB
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A Mo g dt3m ) -1 & 32 Sat Scan in progress
MH GPS.l (2y0m/s ‘.9 ] MHz Photo 7/352

Stop at Structure Enabled

Fot. 13. Widok z kontrolera w trakcie misji @N@Nanfx@
Zrédto: CNBOP- P/B 0

Po zebraniu danych i wylgdowaniu zarowno mapa 2D, jak i | 3 @Ilczane sg na ukfadzie graficznym drona,
CO znaczgco przyspiesza prace, nie powodUJe onlecz Qa z ’6 ania danych i korzystania z dodatkowego
oprogramowania. Sam proces tworzenia prz ah nych w trakcie procedury testowania wyrobu
innowacyjnego trwat kilka minut i jest zaI os&Qmektu i docelowej doktadnosci modelu.

Dodatkowo sprawdzono mozl|wosc’§@slen Qnen | drona w przestrzeni z r6znych odlegtosci, co moze miec
znaczenie przy operacjach z zakt am na'fu GPS. W odlegtosci powyzej 250 m okreslenie orientacji

jest bardzo trudne. A\.
3.3.4. Scenariusz 3 ((\
W ramach scenariu s%&)/dz przede wszystkim mozliwos$¢ unikania przeszkdd na przyktadzie drzewa

lisciastego. Dro w Qﬁ i okreslit odlegtosé od przeszkody (sygnalizujgc to wizualnie, jak i dzwigkowo
na kontrolerggy)a nas&ue atycznie jg ominat. Funkcja omijania przeszkdd jest jedynie narzedziem, ktore
nie zwalmqermglob@(! oni&noéci nadzorowania lotu. Przyktadowe zdjecia z testbw omawianego scenariusza

przed%‘ io

6\\@4&(\\0
\) Oé\'b
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VIO 41 12m
MH GPS .l ()0 m/s

Manual

esciokqty oznaczono objetosci, ktore dron musi unikngc.

@ mozliwosci Bezzatogowego Statku Powietrznego —

aCJ 5|ada on standardowe wyjscie HDMI, ktére moze postuzyé
pr ﬁzame za pomocg np. AcuStreamera do sztabu dowodzenia.
smisji danych z kamery poprzez serwer RTSP.

W ramach zaproponowanego sce
Skydio X10D w zakresie przekazy
do przesytu obrazu z drona |

Dodatkowo jest wyposazon\@u §sc
Q)
3.3.5. Scenariusz 4 b‘b (\\ '((\
Ostatni z scenw@? ské‘\af |§Q1a dziataniu przede wszystkim funkcji awaryjnych. Bezzatogowy Statek
io

|nf

Powietrzn poi standardowe dla dronéw funkcje awaryjne jak powrot do domu (RTH), zawis
czy quow rakue procedury testowania wyrobu innowacyjnego funkcje awaryjne dziataty
popraw@ 1/0 &e\

D S< ra scenariusza sprawdzono czas gotowosci urzgdzenia do dziatania od momentu wyjecia

m({(h\)du @@niési on ponizej 2 min, co ma duze znaczenie w trakcie krétkotrwatych dziatan.

Dodatk 6®¥ezzalogowy Statek Powietrzny — Skydio X10D posiada mozliwos$¢ zwrdcenia kamery pionowo do
gory cdmoze byc¢ przydatne podczas tworzenia szczegétowych modeli 3D np. mostéw po powodziach w celu
okreslenia ich stabilnosci i bezpieczenistwa.
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3.4. Ocena testowanego wyrobu

Ocena testowanego wyrobu: pozytywna

Bezzatogowy Statek Powietrzny — Skydio X10D jest przydatny do wsparcia akcji ratowniczo-gasniczych

poprzez zapewnienie widoku miejsca dziatan z powietrza.

Zalety urzadzenia:

Zaawansowane funkcje unikania i wykrywania przeszkéd. Te funkcje mogg okazac sie bardzo
przydatne, szczegolnie w trakcie dziatan miejskich, gdzie liczba i rodzaj réZny.c%przeszkéd, na
ktore musi zwraca¢ uwage pilot jest co najmniej kilka. Tryby Iotu&yton\gﬁnego wspierajg
unikanie przeszkdd, co poprawia bezpieczenstwo i komfort pra%\@ 0

Mozliwos¢ zwrécenia kamery pionowo w gore, co umozhw@’chegéswq inspekcje np. mostéw.
Tworzenie map i modeli bez koniecznosci posiadania p&%k ad&)& map satelitarnych, co moze
utatwic prace po rozlegtych katastrofach naturalnéé \(b

ggb rona.

Mozliwos$¢ obstugi drona czesto;&@?w %racd@nnect MH: 1625-1725 MHz, 1790-1850 MHz,
2040-2110 MHz, 2200- 230%&%2 2&@ 23 z, 2400-2500 MHz.

Mozliwos¢ szyfrowania danych zarejestrowa y‘t?ap

Utrudnienia zwigzane ze stosowamGQ E\S})scbttoskonalema / stabe strony:

Obecnie brak r@hwﬁ&x Q@ema systemu FTS (Flight Termination System) dla lotéw

’
W katego§ q@j ((\
» Oprog @%a urzgdzenia jest w jezyku angielskim.
> P@\fy I’ZYQ@I utracenia $ledzonego obiektu z kadru.
s@
: ‘b
oN 01, ,@\
"01' R\
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4. ZNAKOWANIE WYROBU ZNAKIEM ,TESTOWANIE REKOMENDAC A"

4.1. Zasady ogélne

Whnioskodawca moze oznakowac wyréb objety niniejszg Rekomendacjg CNBOP-PIB znakiem TESTOWANIE
REKOMENDACIJA, ktérego wzér przedstawiono w punkcie 4.2.
Znak TESTOWANIE REKOMENDACJA mozna umiescic:
> bezposrednio na wyrobie albo na etykiecie przymocowanej do niego w sposéb widoczny, czytelny
i niedajgcy sie usungc. Ponizej znaku nalezy umiesci¢ numer niniejszej Rekomenc}a{g’j Przydatnosci.
> Jezeli nie jest mozliwe technicznie oznakowanie wyrobu w sposéb. okre%\\y powyzej, znak
umieszcza sie na opakowaniu jednostkowym lub opakow.an'\®\‘zbi% m wyrobu albo na
dokumentach handlowych towarzyszgcych temu wyrobovgo} Igbékg'cie katalogowej wyrobu,
instrukcji obstugi wyrobu i innych dokumentach handlthO\i@szqcych temu wyrobowi.
3. (060
\

4.2. Wz6r znaku ,TESTOWANIE REKOMENDACIJA” 1,%0

@ @& CNBOP-PIB

\ Fot. 3. Wzor znaku ,, TESTOWANIE REKOMENDACIA”
Zrédto: CNBOP-PIB
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5. USTALENIA FORMALNE

3.1. Testowanie wyrobu odbywato sie zgodnie z Procedurg testowania wyrobéw innowacyjnych wydanie 2
z dnia 12 marca 2015 r.

3.2. Rekomendacja Przydatnosci CNBOP-PIB nr RP-0027/2025 zostata wydana na wniosek o przeprowadzenie
testowania wyrobu innowacyjnego zarejestrowany pod numerem 044/DOT/TWI1/2025 i jest dokumentem
dobrowolnym stwierdzajgcym przydatnos¢ wyrobu do stosowania w ochronie przeciwpozarowej
w zakresie wynikajgcym z postanowien niniejszej Rekomendacji. ‘\’b‘

3.3. Rekomendacja Przydatnosci CNBOP-PIB nr RP-0027/2025 potwierdza p@etnc&'{&vyrobu takiego jaki
jest przez Producenta produkowany i zgtoszony przez Wnioskodawce\@%est&@;gﬂa.

3.4. Rekomendacja Przydatnosci nie jest dokumentem upowainia}?ﬁ’n e\o‘é’znakowania wyrobu innym
znakiem niz przedstawiony w punkcie 4 niniejszej Rekomenda&\f 0\6

3.5. Rekomendacja Przydatnosci nie zwalnia producenta od Wi Inosci za jakos¢ wyrobu, kazdej partii
tego wyrobu i pojedynczych jego egzemplarzy. 1 (b'l,

3.6. Gwarancji na wyrob, ktérego dotyczy r@;\)e.jsz\‘ﬂg(o@ﬁdacja Przydatnosci zobowigzany jest udzieli¢
Producent na podstawie odrebnyc&%epi@@ﬁ . @\)Q

3.7. W tresci wydawanych prospel&@v i <§&;zep\(léz innych dokumentéw zwigzanych z wyrobem, ktérego
dotyczy niniejsza Rekome\rq'@ja Pq& atn%G\l) nalezy umieszczac informacje o udzielonej temu wyrobowi
Rekomendacji Przyda\ﬁe;ci C @P-P RP-0027/2025.

3.8. Rekomendacja Pé n@@CN&@-PIB nie narusza uprawnien wynikajgcych z przepisow o ochronie
wiasnosci pré‘nysf%@eq,.. a‘&'szczegélnoéci ustawy z dnia 30 czerwca 2000 r. Prawo wfasnosci
przem(ileﬁj ( 0Dz {5 2023 r., poz. 1170). Zapewnienie tych uprawnien nalezy do obowigzkéw
korzy@ajqce@&l nir@@zej Rekomendacji Przydatnosci.

3.9. ‘@%ro@%r‘\cie&kczywa obowigzek sprawdzenia, czy rozwigzanie bedace przedmiotem Rekomendacji

$®Prz\@% noSENENBOP-PIB nie narusza uprawnien osob trzecich.

3.1Q &po%&zialnoéc’ za szkode wyrzadzong komukolwiek wskutek wadliwosci produktu ponosi Producent.

3.11. Q@%\P-PIB udzielajgc Rekomendacji Przydatnosci nie bierze odpowiedzialnosci za ewentualne naruszenie
praw wytgcznych i nabytych.

3.12. CNBOP-PIB moze dokona¢ zmian w niniejszej Rekomendacji Przydatnosci z inicjatywy wtasnej lub
na wniosek wtasciciela Rekomendacji.

3.13. Rekomendacja Przydatnosci CNBOP-PIB moze by¢ uchylona przez CNBOP-PIB, w przypadku zmian
w odrebnych przepisach, normach, podstawach naukowych oraz stanie wiedzy technicznej i praktycznej
oraz niepotwierdzenia, w trakcie stosowania, przydatnosci wyrobu do danego zastosowania.

Rekomendacja Przydatnosci moze by¢ uchylona z inicjatywy wtasnej CNBOP-PIB.
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6. TERMIN WAZNOSCI

Rekomendacja Przydatnosci CNBOP-PIB nr RP-0027/2025 jest wazna bezterminowo, o ile:

>
>

w wyrobie nie zostang wprowadzone istotne zmiany,

nie nastapig zmiany w odrebnych przepisach, normach, podstawach naukowych oraz stanie wiedzy

technicznej i praktycznej,
nie zostanie uchylona przez CNBOP-PIB.

o

N
Rekomendacje Przydatnosci mgr inz. Tomasz| \-Clzo

SpOI’ZQdZ" Tytut lub réwnorzedne$\'®enie, jn’é\\azwisko
o o
Odle ro\@m
stl&@rtyfikujqcej

J
\1,®dr i@%ichaf Chmiel

Rekomendacje Przydatnosci
autoryzowat 60.

\&' .Qytuf lu orzedne okreslenie, imie i nazwisko
@‘?o ‘OOQ "
&0 & \\

@
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